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Objectifs du projet

Théoriques

Prendre en compte la performance en non linéaire :

– Nécessité : reflexion sur la notion de cahier des charges

– Analyse de la formalisation en linéaire (spécifications multiples, temporel, fréquentiel, gabarits,...)

– Même démarche en non linéaire. Définition théorique pouvant à termer aboutir à des outils efficaces

Caractériser la complexité des formulations obtenues (c.n.s.)

Outils associés

Développer des critères d’optimisation

– de complexité raisonnable (c.s., encadrement)

– représentatifs du cahier des charges d’origine

Mise en œuvre

Valider ce cadre par des études de cas et des applications
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Présentations

Du cahier des charges au correcteur ou la quête d’un problème polynomial

De la nécessité d’outils effectifs ou la quête des problèmes LMIs

Du linéaire au non linéaire ou la quête de la désensibilisation
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site WEB du groupe

Page WEB du groupe :

http://www.greyc.ismra.fr/LAP/Gerard S/robust.html
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